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RS2C - Remote Sensing Scene Classification

● Veb servis i aplikacija za klasifikaciju slika dobijenih daljinskom detekcijom
○ Klasifikacija čitave slike, 46 kategorija scena
○ Označavanje slika sa više labela (tagovanje), 60 labela
○ Aplikacija: http://rs2c.etfbl.net
○ Dokumenti: 

https://catalogue.ni4os.eu/?_=/resources/e1aa80eb-44c0-4c43-89d9-58c297d5dd80

● Primjene:
○ Klasifikacija pokrivača i načina korištenja zemljišta, 
○ Praćenje urbanog rasta, 

Praćenje i predviđanje klimatskih promjena, 
○ Nadzor ekosistema, …

https://www.google.com/url?q=http://rs2c.etfbl.net&sa=D&source=editors&ust=1653944861938154&usg=AOvVaw3tuAFivZb3oD37d-eiD36j
https://www.google.com/url?q=https://catalogue.ni4os.eu/?_%3D/resources/e1aa80eb-44c0-4c43-89d9-58c297d5dd80&sa=D&source=editors&ust=1653944861938338&usg=AOvVaw3L12yOLpKGR-ldgxnsoyst


Pristup

• Mašinsko učenje - duboke neuronske mreže
• Specijalizovana struktura povezivanja slojeva
• Izdvajanje obilježja u više slojeva
• Viši slojevi izdvajaju globalnija, invarijantna 

obilježja
• Zadnji sloj je klasifikator
• Obučavanje na primjerima slika - klasa



Metodi



Programski alati

● Alati slobodnog i softvera otvorenog koda
● Programski jezik

○ Python
● Mašinsko učenje

○ TensorFlow
● Veb aplikacija

○ Bootstrap
○ Flask
○ NGINX

● Isporuka softvera
○ Docker

● Možemo se koncentrisati na rješavanje problema



Softver otvorenog koda
Github



Softver



Podaci
MLRSNet baza slika

❑ Google Earth
❑ Sateliti: 

❑ GeoEye-1, WorldView-1, 
WorldView-2, SPOT-7, 
Pleiades-1A, and 
Pleiades-1B

❑ 109161 slika
❑ 46 kategorija
❑ 1500-3000 slika po kategoriji
❑ 256×256 piksela
❑ Piksel - 10 m do 0.1 m
❑ Svaka slika je označena sa 

1-13 od 60 oznaka



Podaci
Mendeley Data



FAIR RS2C

● Servis je uključen u NI4OS katalog servisa

○ http://catalogue.ni4os.eu

○ Metadata

● HTTP access/Docker container

○ Terms of use

● RESTful API

○ Accepts HTTP POST requests

○ Returns JSON objects

● Based on open source tools and libraries

● MIT License

https://www.google.com/url?q=http://catalogue.ni4os.eu&sa=D&source=editors&ust=1653944864366415&usg=AOvVaw1WL80iKgSya7hVyKr6MMiV
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Publikacije



● Horizon 2020 European research infrastructures grant agreement no. 857645, National 
Initiatives for Open Science in Europe (NI4OS-Europe) project

● Ministarstvo za naučnotehnološki razvoj, visoko obrazovanje i informaciono društvo u 
Vladi Republike Srpske, broj ugovora 19.032/961-102/19, Projekat: Servis za 
klasifikaciju slika dobijenih daljinskom detekcijom

Finansiranje projekta



● Prijava na NI4OS otvoreni poziv
● Pristup računarskoj infrastrukturi

○ NVIDIA V100 GPU
● Možemo brže obučavati veće modele
● Drugi servisi su takođe dostupni

Šta NI4OS još može da učini za nas?



Hvala!

14Otvorena nauka i NI4OS-Europe projekat

@NI4OS_eu               @NI4OS

https://www.google.com/url?q=https://www.facebook.com/NI4OS/&sa=D&source=editors&ust=1653944864794588&usg=AOvVaw3c9LdEXeIi4RORtzv0i7Ai
https://www.google.com/url?q=https://twitter.com/NI4OS_eu&sa=D&source=editors&ust=1653944864851569&usg=AOvVaw3_BaVtcuP1CAJYojXGV4Hy
https://www.google.com/url?q=https://www.facebook.com/NI4OS&sa=D&source=editors&ust=1653944864851774&usg=AOvVaw2tzN1A4SH3BAo4AbxWMRqZ

